Podklady pro vzorkovani vybaveni zvérince

Automaticky robot

Dodévana technologie:

Model: ABB MUNI
Vyrobce: Allentown LLC, USA

Vice detailu: https://www.allentowninc.com/washing/automation/
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Dodavané vybaveni:

Automatizaéni systém pro vysypavani podestylky
Vstupni skateboardovy dopravnik

Vystupni prezentacni regalovy dopravnik

Robot ABB s integrovanym maceratorem
Manuélni pracovni zéna

Bezpecnostni buiika

Uzivatelské ovladaci rozhrani 12" HMI.

Automaticky robot

¢.

Popis standardu

Pozadavek

Splnéno

Funkce

- robot odebere ze vstupniho zésobniku dvé plné chovné
nadoby, které vysype do boxu na pouzitou podestylku,
nasledné pomoci ptipravki docisti z nadoby zbytek
podestylky, ktera ztistala v nddobé& po jejim vysypani

ANO

- po ukonceni cyklu vysypavani budou obé nadoby
zalozeny do vystupnich stojanti (pouzivanych pro myti ve

ANO



https://www.allentowninc.com/washing/automation/

stojanové mycce), tim roboticky ¢istici cyklus konéi, robot
zajede do domaci pozice a ¢ekd na informaci od
nadiazeného fidiciho systému k pokynu pro dalsi pracovni
cyklus

Robot bude mit vytvofenu bezpecnou parkovaci pozici, aby ANO
2 | bylo mozné v ptipad¢ odstavky robotu pouZzivat pracoviste
v runim rezimu
Cely systém bude vybaven dvéma kontrolnimi panely ANO
3 | ovladajicimi jak automatického robota, tak i systém pro
pouzitou podestylku
Robot se bude pohybovat v Sesti riznych osach pohybu, ANO
4 | vSechny pohyby musi mit bezpe¢nostni ¢idla na
automatické zastaveni v ptipadé piekazky
5 Kapacita automatického robota musi byt dostatecna s ANO
ohledem na dalsi ¢asti myciho procesu
6 Minimalni mnozstvi zpracovanych nadob pfi vysypavani 72 béhem ANO, 72
dvou nadob soucasné 15 minut
Technické specifikace
- zatiZeni 12 kg ANO, 12 kg
7 L= dosah 1,8 m ANO, 1,8 kg
- jisténi IP 67 ANO, IP 67
- presnost 0,04 mm ANO, 0,04 mm
- dvojité bezpecnostni jisténi a nouzové tlacitko vypnuti ANO
Automaticky robot bude obestavén bezpecnostni schranou ANO
8 | vyrobenou z polykarbonatovych panelti oddélujici pracovni
prostor od zbytku myciho uzlu
Soucasti dodavaného systému budou i ptepravni podlozky ANO, 1 kus
g |Ma koleckéch (skate), na které bude mozné umistit 72 nadob podlozky
a které se budou pohybovat mezi zvétincem a mycim
centrem
Soucasti dodavaného systému budou i nerezové myci ANO, 1 kus
stojany s kolecky, kterd budou zajiStovat kvalitni myti ve stojanu
10 stojanovych myckach (podle standardiit AK KAB)
Minimalni kapacita stojanu bude 36 nadob, tak aby do dvou ANO
stojanil, které se vejdou do stojanové mycky, bylo mozné
umistit 72 nadob i s piepravni podlozkou
Roboticky automat na vysypavani Spinavé podestylky m. €.
1 G61-1S16
- kompletni automaticka jednotka zajist'ujici vysypavani ANO

Spinavé podestylky do vysypky




